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BAB V  

PENUTUP 

A. Kesimpulan 

Berdasarkan hasil penelitian Perancangan Agv Line Follower Berbasis Iot Untuk 

Optimalisasi Material Handling Pada Sistem Pergudangan, diperoleh hasil sebagai 

berikut: 

1. Penelitian ini berhasil merancang AGV line follower yang mampu mengikuti jalur 

sesuai lintasan yang telah ditentukan dengan stabil serta dapat dimonitor secara real-

time selama proses pengujian, baik saat AGV bergerak mengikuti lintasan maupun 

ketika berhenti di lokasi muat dan lokasi bongkar. Hasil pengujian menunjukkan 

bahwa sistem monitoring mampu mengirimkan pembaruan status AGV dengan 

keberhasilan sebesar 100%. 

2. Hasil pengujian menunjukkan AGV memiliki pergerakan yang stabil dan konsisten 

pada lintasan. Hal ini ditunjukkan oleh rata rata jarak tempuh sebesar 400,27 cm 

dengan standar deviasi 0,52 cm, serta rata rata waktu tempuh sebesar 17,23 detik 

dengan standar deviasi 1,25 detik. Berdasarkan hasil tersebut, kecepatan rata rata 

AGV diperoleh sebesar 22,2 cm/s sebagai gambaran performa pergerakan AGV pada 

lintasan uji. 

B. Saran 

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan, terdapat beberapa saran yang 

dapat digunakan sebagai bahan pengembangan pada penelitian selanjutnya sebagai 

berikut: 

1. Pengaturan kecepatan AGV dapat ditingkatkan dengan menggunakan metode 

kontrol yang lebih adaptif, seperti pengaturan PWM dinamis atau penerapan 

algoritma tertentu agar pergerakan AGV tetap stabil di berbagai kondisi lintasan. 

2. Sistem monitoring berbasis IoT dapat dikembangkan dengan menambahkan fitur 

pencatatan data (data logging) secara otomatis, sehingga performa tersimpan dan 

dianalisis secara historis untuk mendukung evaluasi performa AGV. 

3. AGV line follower ini disarankan digunakan pada pergudangan skala kecil dengan 

tata letak sederhana dan rute tetap, seperti gudang umkm atau gudang barang ringan. 

Untuk meningkatkan daya angkut, disarankan meningkatkan rangka AGV, motor 

dan driver, serta baterai agar suplai daya lebih stabil saat membawa beban. 
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